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 TD4 : Pipeline logiciel avec TMS320C6x 

Introduction 
L'annexe donne le schéma fonctionnel du processeur VLIW TMS320C62 de Texas Instruments, 
avec les instructions réparties par unité fonctionnelle et les latences des instructions. Dans un 
exercice, on utilisera le TMS320C67, qui a les mêmes instructions entières et a en plus des 
instructions flottantes dont la répartition dans les unités fonctionnelles et les latences sont 
également fournies en annexe. 

Somme et produit scalaire flottant 
Examiner l'exécution du code ci-dessous, dans lequel on suppose que sum a été initialisé à 0 :  

 
 
En utilisant le pipeline logiciel, écrire le code assembleur pour la fonction dotp "flottante". Quel 
est le temps d'exécution de la fonction ? 
 

 

Fonction IIR. 
En utilisant le pipeline logiciel, écrire le code assembleur pour la fonction IIR. Quel est le temps 
d'exécution de la fonction ? 
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If then else 
En utilisant le pipeline logiciel, écrire le code assembleur pour la fonction if_then. Quel est le 
temps d'exécution de la fonction ? 

 

Fonction live_long 
En utilisant le pipeline logiciel, écrire le code assembleur pour la fonction live_long. Quel est le 
temps d'exécution de la fonction ? 

 

Annexe 
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Figure 1 : Schéma fonctionnel du TMS320C62 

 

Tableau 1 : Répartition des instructions entières dans les unités fonctionnelles 
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Tableau 2 : Délai des instructions entières (latence = 1+délai) 

 

 

Tableau 3 : Répartition des instructions flottantes. 

INSTRUCTION DELAI LATENCE 

LDDW  4 5 

MPYSP 3 4 

ADDSP 3 4 

Tableau 4 : Délai des instructions flottantes utilisées (latence = 1 + délai) 


