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1 modéles et équivalences (6 points)

Soient les processus:

process DLC[in,out] :noexit := in; (out; DLC[in,out] [] DLC[in,out])
endproc

process NDLC[in,out]:noexit := in; (out; NDLC[in,out] [] i; NDLC[in,out])
endproc

process IN[in]:noexit := in; IN[in]

endproc

process INOUT[in, out]:noexit := in; out; INOUT[in,out]

endproc

Donner le modeéle (LTS) des quatre processus suivants (1 point/chaque):
DLC[in,out] || IN[in]
DLC[in,out] || INOUT[in,out]

NDLC[in,out] || IN[in]

O o ® =

NDLC[in,out] || INOUT[in,out]

Remplir chacune des 10 cases du tableau indiquées par 7 avec la plus forte
équivalence entre les processus (= pour équivalence de trace observable, & pour
la bissimulation faible, ~ pour la bissimulation forte, Id pour l'isomorphisme)
ou X si aucune n’est vraie pour une case donnée (0.2 point/chaque).

A|B|C|D
Al?2 |2 |77
B |7
C 7|7
D ?




2 sémantique (6 points)

On désire définir une algeébre de processus pour décrire un service Web basée
sur la syntaxe suivante:

P == 0 processus vide
|  em(m) emission du message m
| rec(m) reception du message m
| PPy sequence
| PP choix exclusif
C == P;® P, composition parallele de deux services

La sémantique des opérateurs est la suivante. Le processus vide ne peut
rien faire. Un processus action (em(m) ou rec(m)) fait I'action concernée puis
devient le processus vide 0 — I’émission d’un message m (em(m)) sera représentée
par l'étiquette lm et la réception (rec(m)) par I'étiquette ?m. P > P, fait Py
puis lorsqu’il est fini (c-a-d. devenu le processus vide), se comporte comme Ps.
P, @ P, fait soit P soit P, (mais pas les deux). Enfin, P;|||P; correspond a la
composition paralléle entre P; et P qui communiquent (c-a-d. se synchronisent
obligatoirement) sur toutes leurs actions: quand l'un fait !m lautre doit faire
?m (et inversement). ; lie plus que @, c-a-d. Py; Po @ Ps veut dire (Py; P2) & Ps.
De méme, @ lie plus que ®. On suppose par ailleurs 0;0 = 0, 0 P = P et
PLOP=PaPb.

1. donner la sémantique (régles, comme vu en cours pour LOTOS) pour un
service (P). (3 points)

2. donner les modeles (deux LTS) de : (1 point)

P.:=em(a);rec(a’);0 ® em(b);rec(db’); 0

P, :=rec(d);em(d'); 0 @ rec(a); em(a’); 0 @ rec(b); em(b'); rec(c); em(c’); 0

3. donner la sémantique (régles, comme vu en cours pour LOTOS) pour une
composition (C) (1 point)

4. expliquer comment vérifier si deux services sont compatibles. Expliquez
sur C = P, ® P (1 point)



